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Funktionsbeschreibung

Das Batterie-Management-System BADI-0 ist
eine vereinfachte und verkleinerte Version des
BADICOaCH, speziell entwickelt fiir die Uber-
wachung von 12 V bzw. 24V Batterien. Durch
zusétzliche MeRleitungen kann die Spannung von
4 Teileinheiten gemessen werden, z.B. 4x6V.

Die Stromversorgung des BADI-0 erfolgt aus der
Gesamtbatterie.

BADI-O berechnet durch den bereits im
BADICHEQ und BADICOaCH erprobten Algo-
rithmus die genaue Kapazitat und den Ladungszu-
stand der Gesamtbatterie und zeigt diese Uber 4
LED mit jeweils 2 Schaltungszustanden (leuch-
tend, blinkend) an.

DBADI-0

Batterie-Management-System
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Damit wird die Batterieka-
pazitat bezogen auf C5 A
(vom Batteriehersteller

angegebene Kapazitat) in 0% 100%
ca. 10%- Schritten durch

zwei griine LED (bis ca. 55%), eine gelbe LED
(bis ca. 30%) und eine rote LED (bis < 20%) an-
gezeigt.

Alternativ kann die Anzeige auch Uber eine We-
stern-Steckverbindung auf eine externe LED-
Anzeige gefiihrt werden.



Reihe 2400

Batterie-Management-System 53. 2

26.03.01

Uber drei weitere LED werden verschiedene Be-
triebszustande angezeigt.

=1 LED blinkt
- LED leuchtet

Batterie wird geladen
Batterie voll

=

LED blinkt

Batteriekapazitat ca.
30%/C5

LED leuchtet Tiefentladung

LED blinkt
N LED leuchtet

leichter Fehler
schwerer Fehler
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Ebenfalls Uber eine Western-Steckverbindung
wird ein Tiefentladesignal Uber ein Relais bereit-
gestellt.

Durch den eingebauten Temperaturfihler wird
temperaturkompensiert die Spannung gemessen.
Lade - und Entladestrome werden tber einen ein-
gebauten Shunt gemessen.

Wichtige Batteriedaten, wie ausgefallene Batteri-
en, Uberladungen, Tiefentladungen, etc., werden
in einem RAM gespeichert und kénnen mit der
PC-Software "BADILOG” zur Batteriediagnose
angezeigt werden.

Technische Daten und Einsatzbedingungen

DBADI-0

Mechanischer Aufbau

BADI-0 wird eingebaut in einem IP 40 Gehause
geliefert, mit den Abmessungen (LxBxH)
133x88x33mm.

BADI-0 ist mechanisch tber zwei Verbindungen
in die Minusleitung der Batterie, mdglichst nahe
am Pol eingebaut. Eine weitere Verbindung zur
Spannungsversorgung mufl mit dem Pluspol der
Gesamtbatterie verbunden werden.

Besondere Merkmale

< Stromversorgung aus der Gesamtbatterie

¢ Rechnerkoppelung RS 232 mdglich

¢ Aufzeichnung von Batteriedaten / Zustdnden
< interne oder externe LED-Kapazitatsanzeige
« Bereitstellung von Tiefentladesignal

< eingebauter Temperaturfuhler

« eingebauter Shunt zur Strommessung

Zertifizierungen und CE

Die Gerate entsprechen den wesentlichen Schutz-
anforderungen nach dem Gesetz Uber die elek-
tromagnetische Vertraglichkeit (EWG-Vertrag
89/ 336/ EWG).

Geratetyp 12V - 24V
Stromversorgung aus Batterie oder anderer Quelle
Eingangsspannungsbereich 12 V bis 32 VDC
Leistungsaufnahme, ohne Relais, LED < 30mA
Stromgrenzen flr internen Shunt: Dauerstrom bis 40 A

Spitzenstrom < 5 Sekunden | bis 100A

Spitzenstrom < 1 Sekunde | bis 200A
StrommeRbereich -100A bis +50A
Fehler Gesamtbatterie-Spannungsmessung < 1% Nennspannung
MeRbereich/Fehler Temperaturmessung -40C his +70C / 5°C

Tiefentladeschutz-Relais

potentialfreier Wechslerkontakt

serielle Schnittstelle

9.6 k Baud, 5V-Pegel, invertiert

Datenerhalt nach Abschalten der Versorgung > 1000h
Umgebungstemperaturbereich -25..+70°C
Abmessungen (LxBxH) 133x88x33mm

Gewicht

2009
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Batterie Geschichte
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Statistische Informationen
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